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SYSTEIME STABILiSE DE FUSION iNTERSOMATIQUE POUR VERTEBRES. 

L'invention conceme un syst^me stabilise de fusion 
intersomatlque pour vert^bres, du type comportant un Im- 
plant intersomatique (4) destine ^ etre Insere dans respace 
intervertebral defint entre deux vert^bres voisines k solida- 
riser entre elles, en vue du r^tablissement de la hauteur et 
de Tangle de lordose du segment vertebral d^fini par les 
deux vert^bres voisines et une plaque de stabilisation (17) 
munie, k chacune de ses extr^mit^s, d'au moins un trou de 
passage (1 8) pour une vis d'ancrage, la plaque (1 7) et Tim- 
plant (4) etant pourvus de moyens d'assembiage entre eux, 
de manl^re qu'apres assemblage, la plaque de stabilisation 
(17) s'6tende de part et d'autre de Timplant pour permettre 
Tancrage, par les vis, de la plaque de stabilisation sur les 
vertfebres voisines, 

caract6ris6 en ce qu'il comporte des moyens d'6carte- 
ment (30), interposes entre la plaque de stabilisation (17) et 
Timplant (4), pour penmettre de positionner, a une distance 
d6tenminee, la plaque de stabilisation par rapport k Tim- 
plant. 
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La presente invention conceme le domaine technique des implants 
intersomatiques, destines a etre insures, aprfes excision discale, dans I'espace 
intervertebral defini entre deux vertfebres adjacentes, en vue de restituer I'espace 
intervertebral et d'assurer une fusion osseuse entre lesdites vertebres adjacentes. 
5 L'objet de I'invention vise, plus precisdment, le domaine des implants 

intersomatiques, du type lombaire, destines i r6tablir la hauteur et Tangle de lordose 
du segment vertebral d6jfini par deux vertebres lombaires voisines a solidariser. 

L'objet de I'invention vise, plus precisement, un implant intersomatique, dit 
s6curis6, c'est-a-dire equip6 de moyens assurant I'ancrage de I'implant dans son site 
10 d'insertion, en vue d'6viter sa mobilisation. 

Dans I'etat de la technique, il est connu plusieurs systemes stabilises de fusion 
intersomatique pour vertebres. Par exemple, il est connu un systeme stabilise 
comportant un implant intersomatique, destine a etre insere dans I'espace 
intervertebral defmi entre deux vertebres lombaires adjacentes. Selon une forme 
15 preferee de realisation, cet implant se presente sous la forme d'une cage comportant 
deux parois sagittales reliees entre elles par une paroi transversale ant6rieure et par 
une paroi transversale posterieure. Les parois delimitent entre elles un volume 
s'ouvrant de part et d'autre des faces transversales de I'implant Le volume ouvert de 
la cage est destine a recevoir un produit de comblement osseux, appel6 grefFon 
20 osseux, destine a venir en contact avec les plateaux vertebraux permettant de 
favoriser la fusion osseuse entre les deux vertebres. 

Un tel systdme stabilise comporte, 6galement, une plaque de stabilisation 
s'etendant k partir de la parol anterieure de I'implant et de part et d'autre des faces 
transversales. Cette plaque de stabilisation est munie, k chacune de ses extremites, de 
25 trous de passage pour des vis destinies k Stre ancr^es dans les vertebres k solidariser. 

La mise en place d'une plaque de stabilisation permet d'eviter, de fayon sure, 
une migration de I'implant. Toutefois, la d^posante a mis en evidence une difficulte k 
maintenir I'implant dans sa position ideale k I'interieur de I'espace intervertebral, tout 
en permettant la fixation de la plaque de stabilisation sur les vertebres. En effet, il 
30 doit etre consider6 que d'un patient k I'autre, d'une part, les bords ant6rieurs des 
plateaux des corps des vertebres presentent des profils variables et, d'autre part, les 
implants se situent a des distances variables par rapport aux bords anterieurs des 
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plateaux des corps des vertfebres, ce qui conduit a un deplacement de Timplant lors de 
rop6ration de fixation de la plaque de stabilisation sur les vertebres. 

La d^posante a exprim6 le besoin de disposer d*un systeme stabilise de fusion 
intersomatique, con9u pour permettre, d'une part, de placer Timplant dans Tespace 
5 intervertebral dans une position adaptee pour restaurer une courbure et une lordose 
rachidienne physiologique et, d'autre part, de maintenir Timplant dans cette position 
id^le de correction, lors de Tancrage de la plaque de stabilisation sur les vertebres, 
quelle que soit la forme des bords ant^rieurs des plateaux des corps des vert&bres et 
la position de Timplant par rapport i ces bords anterieurs des plateaux. 
10 L'objet de I'invention vise done a satisfaire ce besoin en proposant un systeme 

stabilise de fusion intersomatique adapte pour retablir la hauteur et Tangle de lordose 
du segment vertebral par un implant, dont la fonction est securis^e par une plaque de 
stabilisation fix^e sur les vertebres. 

Pour atteindre cet objectif, le syst^e stabilise de fiision intersomatique pour 
15 vertebres conforme a Tinvention est du type comportant : 

• un implant intersomatique destind k etre insure dans Tespace intervertebral defini 
entre deux vertebres voisines a solidariser entre elles, en vue du r6tablissement de 
la hauteiu: et de Tangle de lordose du segment vertebral defini par les deux 
vertebres voisines, 

20 • et une plaque de stabilisation niunie, k chacune de ses extremit6s, d'au moins un 
trou de passage pour une vis dancrage, la plaque et Timplant etant pourvus de 
moyens d'assemblage entre eux, de manifere qu'apres assemblage, la plaque de 
stabilisation s*6tende de part et d'autre de Timplant pour permettre Tancrage par les 
vis, de la plaque de stabilisation sur les vertebres voisines, 
25 Le systeme stabilis6 comporte des moyens d'ecartement, interposes entre la 

plaque de stabilisation et Timplant, pour permettre de positionner, k une distance 
d6termin6e, la plaque de stabilisation par rapport k Timplant. 

Diverses autres caract6ristiques ressortent de la description faite ci-dessous en 
reference aux dessins annexes qui montrent, a titre d'exemples non limitatifs, des 
30 formes de realisation de Tobjet de Tinvention. 

La fig. 1 est une vue en perspective eclatee montrant les difiKrents 616ments 
constitutifs du systeme stabilis6 selon Tinvention. 
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La fig. 2 est une vue en coupe-elevation d'un systeme stabilise en position 
montee. 

La fig. 3 est une vue en 616vation montrant un systeme stabilise mont6 sur deux 
vertebres. 

5 La fig. 4 est une vue en coupe-elevation montrant une autre variante de 

realisation du systeme stabilise conforme h Tinvention. 

Les fig. 5 et 6 sont des vues en perspective montrant des details 
caracteristiques d'lm instrument de prehension d*un implant conforme a Vinvention. 
La fig. 7 est une vue en coupe-elevation illustrant ime autre variante de 

10 realisation d'un systeme stabilise conforme h Finvention. 

Tel que cela ressort plus precisement des fig. 1^3, Tobjet de I'invention 
conceme un systfeme stabilise 1 de fusion intersomatique pour deux vertebres 
voisines ou adjacentes 2, 3. Le systeme stabilise 1 comporte un implant 
intersomatique 4, destine k etre insere dans Tespace intervertebral 5 delimite par les 

15 deux vertebres 2, 3. Dans un exemple prefere de realisation, tel qu'illustre sur les 
dessins, Timplant 4 est realise par une cage presentant une parol transversale 6, dite 
anterieure, et une parol transversale 7, dite posterieure, reliees entre elles par des 
parois de raccordement 8, 9. Les parois 6 a 9 de la cage s'elevent 
perpendiculairement par rapport h un plan transversal T qui est perpendiculaire k un 

20 plan sagittal S passant par les parois anterieure 6 et posterieure 7. Dans le plan 
transversal T, la paroi anterieure 6 presente une courbe convexe et se trouve 
prolongee de part et tfautre par les parois de .raccordement 8, 9, de courbures 
egalement convexes, reliees entre elles par la paroi posterieure 7 de coiurbure 
concave pour laisser degager le canal vertebral. La cage 1 presente ainsi une forme 

25 generale reniforme. 

Tel que cela ressort plus precisement de la fig. 2, les parois de raccordement 8, 
9 dans le plan sagittal S convergent entre elles en direction de la paroi posterieure 7, 
de sorte que la cage 1 possede une section tronconique dans le plan sagittal S, 
permettant de definir un angle de retablissement de lordose. 

30 La cage 1 presente, interieurement, un volume 11 deiimite par les faces 

verticales interieures des parois 6 a 9 et est destine a etre rempli par un produit de 
comblement osseux, appeie greffon osseux, adapte a la fusion intersomatique. Ce 
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volume 11 s'ouvre selon une premiere face transversale 12, dite sup^rieure dans 
Fexemple illustre, et une deuxieme face transversale 13, dite inferieure. Ces faces 
transversales 12, 13 sont d^limitees par les rebords des parois 6i9 amenagees, de 
pr6f6rence, pour comporter des crans 14 pour permettre un accrochage de la cage sur 
S les vertebres sus et sous-jacentes. Les crans 14 s*£tendent parall&lement les uns aux 
autres et par rapport a un plan frontal F perpendiculaire au plan sagittal S et au plan 
transversal T. 

De preference, le volume interne 11 de la cage comporte une ou plusieurs 
parois de liaison 15 avec les autres parois. Dans Vexemple illustre, la parol de liaison 

10 15 prdsente une forme g6n6rale en "Y" et s'6tend entre les parois de raccordement 8 
et 9 et la paroi ant6rieure 6, 

Le systeme stabilise de fusion intersomatique 1 conforme a Tinvention 
comporte, 6galement, une plaque 17 de stabilisation pour I'implant 4. Cette plaque de 
stabilisation 17 est munie, a chacune de ses extremites, d'au moins un et dans 

15 Texemple illustr6 de deux trous 18 de passage pour des vis 19 destinees a etre 
ancrees dans les vertebres 2, 3 a solidariser entre elles. 

Selon une caract6ristique pr6f6r6e de realisation, la plaque de stabilisation 17 
est equip^e de moyens d'anti-expulsion 20 pour les vis d'ancrage 19. Ces moyens 
d'anti-expulsion 20 sont constitu^s par des volets mobiles, montes sur la plaque de 

20 stabilisation pour etre guides en rotation, en vue d*occuper une premiere position 
dans laquelle la section de passage des trous 18 est laiss^e libre et une seconde 
position dans laquelle cette section de passage est obtur6e, de mani^re h constituer 
une butee pour les tetes des vis 19. 

La plaque de stabilisation 17 et I'implant 4 sont equipes de moyens 

25 d*assemblage 21 permettant d'assurer leur assemblage entre eux. La plaque de 
stabilisation 17 est adapt^e de mani^re, qu'apres assemblage avec Timplant 4, elle 
s'etend de part et d'autre des faces transversales 12, 13, en vue de permettre Tancrage 
des vis 19 dans les vertebres 2, 3. 

Selon une caracteristique de realisation, les moyens d'assemblage 21 sont 

30 realises par une vis ^assemblage 22 destinee a cooperer avec au moins un trou 
taraude 23 amenage dans Timplant 4. Par exemple, un trou taraude 23 est amenage 
pour traverser la paroi anterieure 6 de part et d'autre, selon un axe perpendiculaire a 
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la paroi ant^rieure 6 et centre sur le plan sagittal S de sym6trie de I'implant 4. De 
preference, I'implant 4 comporte une serie de trous taraudes 23, de maniere a 
autoriser le montage de la plaque de stabilisation 17 selon diverses positions par 
rapport k Timplant 4. Ainsi, un trou taraud6 23 est am6nage dans une paroi de 

S raccordement, par exemple 9, selon un axe perpendiculaire k Taxe du trou taraud6 23 
am6nage dans la paroi ant6rieure 6. Par les positions dSfinies par ces deux trous 
taraudes 23, la plaque de stabilisation 17 est apte k occuper deux positions 
perpendiculaires entre elles. Un autre trou taraud6 23 pent aussi etre amenage dans 
Tautre paroi de raccordement, k savoir 8, selon un axe faisant un angle de 45° avec 

10 Taxe du trou taraud6 23 am6nag6 dans la paroi ant6rieure 6. 

La vis d'assemblage 22 traverse la plaque de stabilisation 17 par un trou de 
passage 24, horde par un epaulement 25 de butee realise par une cuvette 26 
amenagee pour recevoir la tete 22i de la vis d'assemblage 22. 

Selon une caracteristique de Tinvention, le dispositif stabilise 1 comporte des 

15 moyens d*6cartement 30, interposes entre la plaque de stabilisation 17 et I'implant 4, 
pour permettre de positionner, k une distance determinee, la plaque de stabilisation 
17 par rapport k Timplant 4. Ces moyens d'ecartement 30 permettent de fixer la 
plaque de stabilisation 17 sur les vert^bres en laissant I'implant 4 dans sa position, 
tout en t^iant compte de la forme des bords anterieurs B des plateaux des corps des 

20 vertebres 2, 3 ou du positionnement en retrait de I'implant 4 par rapport a ces bords 
ant6rieurs des vertdbres, 

Dans Texemple illustr6 sur les fig. 1 i 3, les moyens d'ecartement 30 sont 
constitu^ par une douille d'entretoisement 31 pourvue d*un taraudage 32 pour 
coop6rer avec le filetage de la vis d'assemblage 22. La douille d'entretoisement 31 est 

25 ainsi realis6e sous la forme d*un 6crou et comporte, exterieurement, une fonne 
prismatique adapt6e pour coop6rer avec une partie de reception 33 de I'implant 4 
dans laquelle debouche le trou taraude 23. La cooperation de la douille 
d'entretoisement 31 avec la partie de reception 33 permet de bloquer en rotation la 
douille 31 lors du vissage de la vis d'assemblage 22. 

30 De preference, la partie de reception 33 est realisee par un cone d'entr6e 

coop6rant avec une partie compl6mentaire 34 present6e par la douille 31. La 
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cooperation de douille 31 avec le c6ne d'entree 33 permet d'assurer le r6glage de la 
distance entre la plaque de stabilisation 17 et Fimplant 4. 

La mise en ceuvre du systeme stabilise 1 selon Tinvention d^coule directement 
de la description qui pr6cede. 

5 Prtalablement k Tinsertion de Timplant 4, il est proc6de k I'excision discale 

suivie de la preparation des plateaux vert6braux. L'implant 4 est implant^ dans 
Tespace intervertebral defini entre les deux vertfebres voisines 2 et 3 a solidariser 
entre elles. L'implant 4 est destine k retablir la hauteur et Tangle de lordose du 
segment vertebral defmi par les deux vertebres voisines 2, 3. La plaque de 

10 stabilisation 17, equipee de la vis d'assemblage 22 pourvue de sa douille 
d'entretoisement 31, est destinee a etre montee sur Timplant 4. 

La vis 22 est alors visse dans un trou taraude 23 de l'implant. Le vissage de la 
vis 22 est alors assure jusqu'a obtenir son blocage par la mise en butee de la douille 
tfentretoisement 31, entre la plaque 17 et Fimplant 4. Les vis 19 sont alors ancrees 

1 5 dans les vertebres 2,3, 

Bien entmdu, la douille d*cntretoisement 31 presente une longueur adaptee 
pour permettre de laisser Timplant 4 dans son site d'implantation, tout en permettant 
a la plaque de stabilisation 17 de venir en appui sur les vertebres. De manifere 
preferee, une ganune de douilles d'entretoisement 31 est disponible. Chacune de ces 

20 douilles tfentretoisement 31 pr6sentent une longueur determin6e et differente entre 
elles, de maniere k permettre de regler la distance entre l'implant 4 et la plaque de 
stabilisation 17. 

II est a noter que Timplant 4 est muni de preference d'au moins un element 
radio-opaque 35 (fig. 1 et 2) adapte pour permettre de detecter sur une radiographic, 

25 la position de l'implant 4 dans Tespace intervertebral S selon la plan sagittal S. Dans 
Texemple illustre, I'eiement radio-opaque 35 est monte dans la paroi posterieure 7 en 
s'etendant dans le plan transversal, et en d6bouchant sur la face exteme et la face 
interne de la paroi posterieure 7. 

Selon une caracteristique de realisation illustree a la fig* 4, les moyens 

30 d'assemblage 21 sont pourvus de moyens de support 36 de la plaque de stabilisation 
17 autorisant une orientation angulaire de la plaque de stabilisation 17 par rapport k 
rimplant 4. Ces moyens de support 36 sont realises, par exemple, par une articulation 
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du type k rotule constituee entre la tgte 22i de la vis d'assemblage 22 et la cuvette 26 
de la plaque 17. Dans cette variante de realisation illustree, la vis 22 est assemblee a 
la plaque de stabilisation 17 k Taide dW bague 38 fix6e sur la plaque 17 pour 
emprisonner la tete 22i de la vis 22 en laissant k la vis 22 une libat6 de rotation sur 
S elle-m8me. 

Selon une variante prefer^ de realisation, chaque trou taraud6 23 de Timplant 
est borde par une rainure d'assemblage 40, inclinee par rapport au plan sagittal et 
destinee a cooperer avec un instrument de prehension ou de manipulation 44 de 
rimplant 4. Tel que cela ressort des fig. 5 et 6, rinstrument de manipulation 44 

10 comporte une tete d'assemblage 45, prolongee par un tube de manoeuvre 46 dans 
lequel est montee une tige filet^e flexible 47 traversant la tete 45, en vue de cooperer 
avec un trou taraud6 23 de Timplant. La tete d'assemblage 45 est munie de deux 
tetons 49, destines a venir s*emboiter dans la rainure 40, de part et d'autre du trou 
taraude 23. L'instrument 44 permet ainsi d'assurer une prehension et un blocage 

1 S complet de Timplant 4 par rapport k la tete d'assemblage 45. 

Selon une variante prifkie de realisation, le tube de manoeuvre 46 presente 
une courbure et se trouve 6quipe d'un coulisseau 50 portant une barre 51 dont 
Textremite libre est adapt6e pour recevoir des efforts pour la mise en place de 
rimplant et le respect de la voie d'abord. 

20 Dans la description qui precede, le systeme stabilise de fusion intersomatique 1 

comporte un implant 4 realise sous la forme d'une cage de forme g6nerale 
parallelepipedique. Bien entendu, Tobjet de Tinvention peut Stre mis en oeuvre pour 
un implant intersomatique realise sous la forme d'une cage cylindrique ou semi- 
cylindrique. 

25 Dans la description qui precede, la douille d'entretoisement 31 est mise en 

place lors du montage de la plaque de stabilisation 17 sur Timplant 4, en 6tant portee 
par la vis d'assemblage 22. Bien entendu, il peut etre prevu que les moyens 
d'ecartement 30 se trouvent fixes sur la plaque de stabilisation 17. Dans le meme 
sens, la fig. 7 illustre une autre variante de realisation de Tinvention, dans laquelle la 

30 douille tfentretoisement 31 est fixee sur I'implant 4 en per-op6ratoire. Cette douille 
d'entretoisement 31 comporte des moyens de montage 55 sur I'implant, realises par 
exemple, par des crans coop^rant avec un crantage complementaire 56 amenage dans 
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la paroi anterieure 6, et dans lequel debouche le trou taraude 23. Cette douille 
tfentretoisement 31 peut done 6tre montee sur Timplant 4 avec une possibilite de 
reglage de son degre d'enfoncement, permettant ainsi de regler la distance entre 
rimplant 4 et la plaque de stabilisation 17. De pr6f6rence, cette douille 
5 tfentretoisement 31 est fendue sur sa longueur, de maniere a obtenir son blocage en 
position lors du montage de la vis d'assemblage 22, qui traverse cette douille 31 pour 
gtre viss6e dans le trou taraude 23. 

L'invention n'est pas limitte aux exemples ddcrits et repr6sent6s car diverses 
modifications peuvent y etre apport6es sans sortir de son cadre. 

10 
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REVENDICATIONS 

1 - Systeme stabilise de fusion intersomatique pour vertebres, du type 
comportant : 

• un implant intersomatique (4) destine k etre insere dans Tespace intervertebral (5) 
5 d6fini entre deux vertebres (2, 3) voisines k solidariser entre elles, en vue du 

r^blissement de la hauteur et de Tangle de lordose du segment vertebral d6fini par 
les deux vertebres voisines, 

• et ime plaque de stabilisation (17) munie, a chacune de ses extr6mit6s, d'au moins 
im trou de passage (18) pour une vis d'ancrage (19), la plaque (17) et Timplant (4) 

10 6tant pourvus de moyens (21) d'assemblage entre eux, de maniere qu'aprfes 
assemblage, la plaque de stabilisation (17) s'etende de part et d'autre de Timplant 
pour permettre Tancrage, par les vis, de la plaque de stabilisation sur les vertebres 
voisines, 

caracteris6 en ce qu^il comporte des moyens d'ecartement (30), interposes entre la 
15 plaque de stabilisation (17) et Timplant (4), pour permettre de positionner, k une 
distance d^termin^e, la plaque de stabilisation par rapport k Timplant. 

2-Syst&me selon la revendication 1, caracteris6 en ce que les moyens 
d'ecartement (30) assurent le r6glage de la distance entre la plaque de stabilisation 
(17) etrimplant(4). 

20 3 -Systeme selon la revendication 1, caract6ris6 en ce que les moyens 

d*6cartement (30) sont choisis parmi une gamme de moyens d*ecartement pr^sentant 
chacun une longueur d^termin^e et diff6rente entre eux, de manidre k permettre de 
r6gler la distance entre la plaque (17) et Timplant (4) k une valeur d^termin^e par la 
longueur des moyens d*6cartement choisis. 

25 4 - Systfeme selon l*une des revendications 1 k 3, caract^ris^ en ce que les 

moyens d'assemblage (21) sont pourvus de moyens de support de la plaque autorisant 
une orientation angulaire de la plaque (17) par rapport k Timplant (4). 

5 - Systeme selon I'une des revendications 1 a 4, caracteris^ en ce que les 
moyens d'6cartement (30) sont constitu6s par au moins une douille d'entretoisement 

30 (31). 

6 -Systeme selon la revendication 5, caracteris6 en ce que la douille 
d'entretoisement (31) est fixte sur la plaque de stabilisation (17). 



2822674 

10 

7- Systfeme selon la revendication 6, caract6rise en ce que la douille 
d'entretoisement (31) comporte des moyens de montage sur I'implant, assurant iin 
r6glage de la distance entre la plaque de stabilisation (17) et Timplant (4). 

8- Systdme selon la revendication 6, caract6ris6 en ce que la douille 
5 tf entretoisement (31) est emmancWe sur une vis d'assemblage (22) faisant partie des 

moyens tfassemblage (21) et destin6e k traverser la plaque par un trou de passage 
(24) borde par un 6paulement de but6e (25) pour la tete (22i) de la vis tf assemblage 
(22) et i cooperer avec au moins un trou taraude (23) am6nage dans Timplant 

9 - Systfeme selon la revendication 8, caract6rise en ce que le trou taraud6 (23) 
10 est amenag6 dans la paroi antdrieure (6) de Timplant, presentant, dans le plan 

transversal, une courbure convexe et prolongee par des parois de raccordement (8, 9) 
de courbure convexe, a une parol posterieure (7) possedant une courbure concave 
pour laisser degage le canal vertebral 

10 - Systfeme selon la revendication 9, caracterise en ce que chaque paroi de 
15 raccordement (8, 9) est am6nag6e pour comporter un trou taraude (2, 3) bord6, 

comme le trou taraude (23) amenag6 dans la paroi anterieure (6), par une rainure 
d'assemblage (40) destin6e h coop6rer avec deux tetons d'assemblage (49) equipant la 
tete (45) d'un instrument de pr6hension (44) de Timplant (4) comportant, egalement, 
une tige filetee (47) destinee 4 coop6rer avec un trou filete taraud6 (23) de Timplant 

20 11 - Systfeme selon la revendication 9, caract6ris6 en ce que la paroi posterieure 

(7) est munie d'un 616ment radio-opaque (35) d^bouchant sur la face exteme de ladite 
paroi, pour pennettre de detecter la position de Timplant dans Tespace intervertebral 
(5) selon le plan sagittal (S)« 

12-Systeme selon la revendication 1, caracteris6 en ce que la plaque de 

25 stabilisation (17) est equip6e de moyens d'anti-expulsion (20) des vis d'ancrage (19), 
montes sur la plaque (17) par Tintermediaire de moyens de guidage en deplacement 
et adaptes pour, dans une premiere position, laisser libre la section de passage des 
trous (18) de reception des vis d^ancrage (19) et, dans une seconde position, obturer 
au moins partiellement les trous (18), de maniere a constituer une butee pour les tetes 

30 des vis. 

13 - Instrument de prehension, caracteris6 en ce qu'il comporte un tube de 
manoeuvre (46), dans lequel est montee une tige filetee flexible (47), destinee h 
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coop6rer avec un trou taraud6 (23) pr6sent6 par un implant (4) confonne k Tune des 
revendications 1 i 1 1, le tube (46) 6tant pourvu d'une tete ^assemblage (45) munie 
de deux tetons (49) de cooperation avec une rainure d'assemblage (40) bordant le 
trou taraude (23). 

14 - Instrument de pr6hension selon la revendication 13, caract6ris6 en ce que 
le tube de manoeuvre (46) de Timplant est courbee et se trouve equipee d'un 
coulisseau (50) portant une barre (51) dont Textremitd libre est ad^t6e pour recevoir 
des eflforts pour la mise en place de Timplant et le respect de la voie d'abord. 
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